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Hocheffiziente Permanentmagnet-Synchron-Tauchmotoren 10" 
Bauart 

Die oddesse Permanentmagnet-Synchron-Tauchmotoren sind wiederbewickelbare Motoren, die mit  

einem wasserfesten Sonderwickeldraht ausgeführt sind. Der Anschluss entspricht international üblichen Ma-

ßen und die Kopplung mit der Pumpe erfolgt mittels starrer Hülsenkupplung. Die radialen Gleitlager werden 

durch die Motorflüssigkeit geschmiert. Diese besteht aus einem Glykol-Wasser-Gemisch und sichert einen 

Frostschutz bis -15 °C. Bei Bedarf kann das Gemisch gegen eine Reinwasserfüllung ausgetauscht werden. 

Der Achsschub der Pumpen wird durch ein Axiallager mit selbsteinstellenden Kippsegmenten aufgenommen. 

Die Abdichtung gegenüber dem Fördermedium wird generell durch eine hochwertige Gleitringdichtung ge-

währleistet. Eine Membran sorgt für den Druckausgleich zwischen Motor und Umgebung. An die Motoren sind 

werkseitig entsprechende elektrische Leitungen druckwasserdicht angeschlossen. Die Motoren sind innen ge-
erdet. Die Ausführung der Motoren ist VDE-gerecht und entspricht den EG-Sicherheitsanforderungen für Ma-

schinen.  

In Abhängigkeit von der Motorleistung ist auch ein horizontaler oder schräger Einbau möglich.  

oddesse Permanentmagnet-Synchron-Tauchmotoren sind drehrichtungsunabhängig. Hohe Wirkungsgrade ga-

rantieren geringe Betriebskosten. 

• Anschluss 10“ Passfeder 

• Schutzgrad IP68 (EN60034-5) 

• Kabellänge 10 m andere Längen auf Anfrage 

• Kabelausführung trinkwassergeeignetes einadriges Rundkabel,  

andere Ausführungen auf Anfrage 

• Temperaturüberwachung  PTC / PT100 optional 

• Materialien AISI 316 / AISI 904L 

Für alle Motoren steht ein umfangreiches Angebot an Schalt- und Überwachungsanlagen zur Verfügung. 

Einsatzgebiete 

Die Motoren der Baureihe po-mo-s sind für den Antrieb von Tauchpumpen bestimmt. Sie eignen sich auch für 

den Antrieb von anderen Arbeitsmaschinen im Unterwassereinsatz und in der Meerestechnik. 

Betriebsdaten 

Ein Betrieb der Motoren ist nur mit einem entsprechend ausgerüsteten und auf die Nennleistung bzw. den 
Nennstrom abgestimmten Frequenzumrichter möglich. Ein Sinusfilter oder ein dU/dt-Filter ergänzen das Sys-

tem und sollten unbedingt verwendet werden. Dabei ist die max. möglich Frequenz von 120 Hz bei der Sys-

temkonfiguration zu beachten. Weitere Eckdaten sind: 

• Beschleunigungszeit bis Mindestfrequenz ≤ 3 s 

• Bremszeit bis Nullfrequenz ≤ 3 s 

• Schalthäufigkeit max. 10/h, mit jeweils ≥ 1 min Schaltpause 

• Einsatz horizontal / vertikal 

• Betriebsdrehzahl horizontal auf Anfrage 

 vertikal      1500 ... 3600 1/min (50 … 120 Hz) 

• Einsatztemperatur max. 50°C 

• Umströmungsgeschwindigkeit 0.5 – 1,0 m/s (siehe Tabelle) 

• Toleranzen DIN VDE 0530 / IEC 34 

• Spannungstoleranz ±10 % System (Netz)-Einspeisung 

• Frequenztoleranz -5 … +10 % System (Netz)-Einspeisung 

• Max. Spannungsanstiegsgeschwindigkeit du/dt ≤ 500 V/µs 

• Max. Spannungsspitzen gegen Erde ≤ 800 V  



 

 

Tauchmotoren po-mo-s
 

mos10103de/3   d07-31 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pumpenanschluss nach NEMA-Standard  

 

 

 

 

 

 

 

 

Hauptabmessungen [mm] 

 

po-mo-s10.1 • Netz 400 - 500 V • 50/60 Hz • 3 ~ 

Typ Leistung Länge L Masse m 

 kW HP mm inch kg lbs 

M/DOM940P1x 150 - 250 200 – 340 1973 77,7 438 964 

M/DOM1090P1x 200 - 350 340 - 470 2123 83,6 482 1063 

x – Werkstoffausführung X, Y siehe nachfolgende Tabelle 

FA1 Axiallast – Kraft nach unten: 60 kN / 13500 lbs 

FA2 Axiallast – Kraft nach oben: 1.4 kN / 330 lbs 

 

 

Komponente Ausführung 

 C (AISI 304) X (AISI 316) Y (AISI 904L) 

Welle Edelstahl / 1.4462 

Anschlussflansch Edelstahl / 1.4408 Edelstahl / 1.4408 Edelstahl / 1.4410 

Motormantel Edelstahl / 1.4301 Edelstahl / 1.4571 Edelstahl / 1.4539 

Radiallager Stahl / Kohle 

Axiallager Stahl / Kohle 

Schrauben, Muttern, 

Bolzen 
Edelstahl / 1.4301/1.4303 Edelstahl / 1.4401 Edelstahl / 1.4539 

GLRD Gleitringdichtung 
Kohle / Keramik SiC / SiC 

optional: SiC / SiC für alle Ausführungen möglich 
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po-mo-s10.1 • Netz 400 - 500 V • 50/60 Hz • 3 ~ 

Typ Pn In η cos ϕ n Rundkabel** vmin [m/s] 
 kW HP A %  1/min mm² 30°C 50°C 

M/DOM940P1x 

150 200 258 91,8 0,98 3000 3x rd1x120/70 0,5 1,0 

175 235 298 92,7 0,98 3000 3x rd1x120/70 0,5 1,0 

200 270 339 93,1 0,98 3000 3x rd1x120/70 0,5 1,0 

225 300 382 93,0 0,98 3000 3x rd1x120/70 0,5 1,0 

250 335 427 92,6 0,98 3000 3x rd1x120/70 0,5 1,0 

M/DOM1090P1x 

250 335 439 92,4 0,97 3000 2x 3x rd1x70/70 0,5 1,0 

275 370 479 93,2 0,97 3000 2x 3x rd1x70/70 0,5 1,0 

300 400 521 93,4 0,97 3000 2x 3x rd1x70/70 0,5 1,0 

325 435 566 93,1 0,97 3000 2x 3x rd1x70/70 0,5 1,0 

350 470 615 92,5 0,97 3000 2x 3x rd1x70/70 0,5 1,0 

Ia/In * = 1, Mn/Ma* = 1; Leistungsdaten wurden mit oddesse Systemkomponenten ermittelt. 

 * Die Werte beziehen sich auf den Eingang des FUs (netzseitig) und damit auf das Gesamtsystem. 

 ** Andere Kabelausführung und -längen auf Anfrage. 

Pn Nennleistung In Nennstrom Ia/In Anlauf-/Nennstrom 

η Wirkungsgrad cos ϕ Leistungsfaktor Ma/Mn Anlauf-/Nennmoment 

n Nenndrehzahl vmin min. Umströmung   
 

 

56

60

64

68

72

76

80

84

88

92

96

100

220

260

300

340

380

420

460

500

540

580

620

660

130 150 170 190 210 230 250 270 290 310 330 350 370

η
 [

%
]I 

[A
]

Pn [kW]

η (150-250 kW) η (250-350 kW)

I (150-250 kW)

I (250-350 kW)



 

 

Tauchmotoren po-mo-s
 

mos10103de/5   d07-31 

Systemkomponenten 
po-mo-s10.1 • Netz 400 - 500 V • 50/60 Hz • 3 ~ 

Typ Pn Frequenzumrichter dU/dt - Filter Sinus- Filter 
   REFU REDU REFS 
 kW HP IP00 IP54 IP00 IP54 IP00 IP54 

M/DOM940P1x 

150 60 00 261 54 261 00 420 a. A. 00 410 a. A. 

175 75 00 310 54 310 00 420 a. A. 00 410 a. A. 

200 85 00 385 a. A. 00 600 a. A. 00 410 a. A. 

225 100 00 460 a. A. 00 600 a. A. 00 600 a. A. 

250 125 00 460 a. A. 00 600 a. A. 00 600 a. A. 

M/DOM1090P1x 

250 100 00 460 a. A. 00 600 a. A. 00 600 a. A. 

275 125 00 520 a. A. 00 820 a. A. 00 840 a. A. 

300 135 00 590 a. A. 00 820 a. A. 00 840 a. A. 

325 150 00 590 a. A. 00 820 a. A. 00 840 a. A. 

350 170 00 650 a. A. 00 820 a. A. 00 840 a. A. 

Die Zuordnung der Systemkomponenten bezieht sich auf die Nenndaten des Motors bei einer Nennfrequenz 

von 100Hz. Bei höheren Frequenzen halten Sie bitte Rücksprache mit oddesse. 

IP54-Ausführung auf Anfrage! 

 

Elektrischer Anschluss 
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Frequenzumrichter 

 

 

 

 

 

 

Beschreibung 

Der für die Anwendung im Wasser- und Abwasserbereich komplett ausgestattete Frequenzumrichter, mit 

kompakter Bauform, trägt entscheidend zur Effizienzsteigerung und Prozessoptimierung bei. Er ist geeignet 
für die Wand- sowie Schaltschrankmontage und beinhaltet eine integrierte Zwischenkreisdrossel und einen 

EMV-Filter. 

Netzanschluss Eingangsspannung Uin 380 - 500 V; bis 690 V optional; ±10 % Toleranz  

Eingangsfrequenz fin 50-60 Hz, -5...+10 % 

Netzanschluss Max. einmal pro Minute 

Motoranschluss Ausgangsspannung 0 - Uin 

Dauerausgangsstrom In: Umgebungstemperatur max. +40 °C  

Überlast 1,5 xIn (1 min/10 min) 

Ausgangsfrequenz 0 – 320 Hz (Standard) 

Frequenzauflösung 0,01 Hz 

Regeleigen- 

schaften 

Schaltfrequenz 1,5 – 6 kHz 

Beschleunigungszeit 0,1 – 3000 s 

Bremszeit 0,1 – 3000 s 

Umgebungs- 

eigenschaften 

Temperatur -10 °C … +40 °C bei 100% In 

> 40 °C Leistungsreduzierung 1,5 % je 1 °C 

Lagertemperatur -40 °C … +70 °C 

Aufstellungshöhe bei 100 % In bis zu 1000 m; max. 4000 m 

> 1000 m Leistungsreduzierung 1,0 % je 100m  

Steuerungs-

schnittstellen 

I/O 2 x Analogeingang 

1x Analogausgang 

6 x Digitaleingang 

1x 24V Eingang 

2x 24V Ausgang 

2 x Relaisausgang 

1 x Thermistoreingang (PTC) 

Ethernet Modbus TCP/IP 

RS485 Modbus RTU 

Echtzeituhr inklusive Pufferbatterie 

EMV Störfestigkeit Erfüllt IEC 61800-3, erste und zweite Umgebung 

Emissionen IEC 61800-3, Klasse C2 

 Für weitere Details halten Sie bitte Rücksprache mit oddesse. 
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Abmessungen 

 

 
 

Typ In Abmessung Masse 
 A B [mm] H [mm] T [mm] m [kg] 

REFU00... 

261 261 480 840 365 104 

310 310 480 840 365 104 

385 385 508 980 525 205 

460 460 508 980 525 205 

520 520 508 980 525 205 

590 590 508 980 525 205 
 

Optionen 

• Zusatzkarte 3x Eingänge für Temperatursensor (PT100, ...) 

• Zusatzkarte 3x Relaisausgänge 

• Zusatzkarte Profibus DPV1 

• Marineausführung 

• Türeinbausatz für Steuertafel (2-15m Kabel) 

• PC-Anschlusskabel (USB-RS485) 

  

B T

H
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dU/dt-Filter 

 

 

 

 

Beschreibung 

Mit Hilfe des dU/dt-Filters wird auf einfache Weise eine Reduktion der Spannungsanstiegsgeschwindigkeit, mit 

Werten kleiner 500 V/µs, erreicht. Durch die Begrenzung der Spannungssteilheit wird die Motorisolation ge-

schützt und somit die Lebensdauer verlängert. Die Verluste und die Erwärmung im Motor werden ebenfalls 

minimiert und der Ableitstrom wird reduziert, was sich in einer verbesserten Motorleistung wiederspiegelt. 

Elektrische Daten 

• Spannung 3x 500V 

• Frequenz 100 Hz 

• max. Kabellänge 90-150 m (je nach Leistungsbereich) 

• Überlast 1,6x In (1 min); alle 10min 

• Taktfrequenz 3,6 kHz  

• Einsatztemperatur 40 °C; ohne Leistungsreduzierung 

• Einsatzhöhe 1000 m, ohne Leistungsreduzierung 

 

Abmessungen 

 
 

 

Typ In Abmessung Masse 
 A B [mm] H [mm] T [mm] m [kg] 

REDU00… 

420 307 300 347 258 61 

600 438 300 391 266 71 

820 599 300 347 288 66 
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Sinus-Filter 

 

 

 

 

 

Beschreibung 

Der Sinusfilter erzeugt aus den rechteckförmigen Spannungspulsen am Umrichterausgang eine weitgehend 

sinusförmige Ausgangsspannung. Damit wird der Oberwellenanteil auf dem Motorstrom wesentlich kleiner. 

Der Filter reduziert die Spannungssteilheit du/dt und verhindert transiente Spannungsspitzen an den Motor-
klemmen. Des Weiteren werden die Ladestromspitzen bei langen Leitungen, die Zusatzverluste und die Geräu-

sche im Motor verringert und die kapazitive Ausgleichsströme reduziert. Durch die Verwendung von die Sinus-

Filtern kann unter Umständen auf geschirmte Leitungen verzichtet werden 

Elektrische Daten 

• Spannung 3x 500V 

• Frequenz 100 Hz 

• max. Kabellänge 500 m (je nach Leistungsbereich) 

• Überlast 1,6x In (1 min); alle 10min 

• Taktfrequenz ≥ 3,6 kHz  

• Einsatztemperatur 40 °C; ohne Leistungsreduzierung 

• Einsatzhöhe 1000 m, ohne Leistungsreduzierung 

 

Abmessungen 

 

 
 

 

Typ In Abmessung Masse 
 A B [mm] H [mm] T [mm] m [kg] 

REFS00… 

410 299 455 462 476 153 

600 438 480 484 487 205 

840 613 560 652 499 296 
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oddesse  

Pumpen- und Motorenfabrik GmbH 

Am Pappelwald 12 

39387 Oschersleben (Bode), Germany 

Tel.  +49 3949 932-0  

Fax  +49 3949 932-463 

info@oddesse.de 

www.oddesse.de 


